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ABSTRAK 
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Wajanbolic adalah sebuah alat yang berguna untuk mengumpul dan 

memfokuskan sinyal wireless ke sebuah titik. Alat ini berbahan wajan, pipa paralon 

kertas alumunium foil. Bahan – bahan yang digunakan merupakan yang tidak 

tembus sinyal wireless dan bersifat memfokuskan dan memantulkan. Bentuk akhir 

alat ini menyerupai para bola. Dalam tugas akhir ini membuat rancang bangun 

wajanbolic bergerak. Alat ini bekerja dengan menggunakan USB wi-fi yang 

befungsi sebagai penerima dan mengolah sinyal wireless pada frekuensi 2.4 GHz 

dan USB wi-fi tersebut sebagai titik fokus dari sinyal wireless. Rancang bangun 

wajanbolic bergerak  pada tugas akhir ini menggunakan arduino uno untuk memutar 

wajanbolic. Wajanbolic dapat bergerak kekanan dan kekiri. 
 
 
Kata Kunci :Wajanbolic, Arduino uno, USB Wi-fi
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ABSTRACT 
 

DESIGN OF THE WAJANBOLIC ANTENNA WITH MOVE TO 

STRENGTHEN WI-FI SIGNAL ARDUINO-BASED USING ANDROID 

(2016 : 55 Pages + Pictures + Tables + Enclosures) 

M.Akbar Ghozali 
Department Of Electrical Engineering 

Telecommunication Engineering Courses 
State Polytechnic Of Sriwijaya 

  
  

Wajanbolic is a useful tool for collecting and focusing wireless signal to a 

point. This tool is made of pan, aluminium foil paper pipe. The materials used are 

not translucent wireless signal and are focused and reflecting.This final form of this 

tool like parabola. In this final project make the design of the wajanbolic antenna  

with moves. This tool works by using USB wi-fi which serves as a recipient and 

processing wireless signals at 2.4 Ghz frequency and USB wi-fi  as the point of the 

wireless signal. design of the wajanbolic antenna with moves in this final project 

using arduino uno to turn wajanbolic. Wajanbolic can move to right or left  
  
  
Keywords: Wajanbolic, Arduino uno, USB Wi-fi 
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