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ABSTRACT 

 

Design of Air Purifier in Rooms from Cigarette-Based Smoke Android 

( 2019 :+ 55 halaman +Daftar Pustaka +gambar + tabel + lampiran ) 
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061630330253 

TELECOMUNICATION ENGINEERING DEPARTMENT 

ABSTRACT 

 

This report contains the Design of Air Purifier in Rooms from Cigarette-Based 

Smoke Android. By using 3 monitoring, namely, Buzzer, LCD and Android 

smartphone. The purpose of this tool is to reduce the risk of damage to the health 

of the respiratory tract due to cigarette smoke. Because there is still a lack of 

awareness of the Indonesian people about the importance of the health of the 

respiratory tract, and the danger of continuing to smoke cigarette smoke for passive 

smokers and active smokers. This tool uses 2 sensors, MQ 2 smoke sensor and MQ 

135 air quality sensor. This tool uses 12v 5A adapter as input voltage. The workings 

of the device are connected using the NodeMCU Esp8266 wifi module connected 

to an android smartphone to monitor air quality in the room and when the MQ2 

sensor detects smoke, the buzzer will sound as an alarm that smoke has been 

detected and the LCD will indicate that smoke is detected. Then, the relay will get 

an input that functions to trigger the exhaust fan to operate, then the exhaust fan 

will live and suck the cigarette smoke that is around the exhaust fan. After the 

cigarette smoke enters the ala, the filter will be carried out by a carbon filter. When 

after filtering the air will be exhaled back to the room. And the MQ 135 sensor will 

calculate the air quality in the room which is monitored by Android. In the MQ 2 

smoke sensor, the sensor not only detects cigarette smoke. This sensor can detect 

smoke, gas, and alcohol. While the air quality sensor MQ 135 is commonly used to 

monitor air pollution both indoors and outdoors. The system in this tool is 

controlled by NodeMCU. The program used in this robot is the C programming 

language. 

 

Keyword: Detection of the height of the water volume with control using the 

telegram application 
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Hartri Indarni Umaya 
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JURUSAN TEKNIK TELEKOMUNIKASI  

ABSTRAK 

 

Laporan ini berisi tentang Rancang Bangun Pembersih Udara Pada Ruangan Dari 

Asap Rokok Berbasis Android. Dengan menggunakan 3 monitoring yaitu, Buzzer, 

LCD dan smartphone android. Tujuan dibuatnya alat ini ialah untuk mengurangi 

resiko rusaknya kesehatan saluran pernapasan akibat asap rokok. Karena masih 

kurangnya kesadaran masyarakat indonesia tentang pentingnya kesehatan saluran 

pernapasan, serta berbahayanya jika terus menerus menghisap asap rokok bagi 

perokok pasif maupun perokok aktif. Alat ini menggunakan 2 sensor, sensor asap 

MQ 2 dan sensor air quality MQ 135. Alat ini menggunakan adaptor 12v 5A sebagai 

input tegangan. Cara kerja alat tersebut yaitu dikoneksikan dengan menggunakan 

modul wifi NodeMCU Esp8266 yang dikoneksikan ke smartphone android untuk 

memantau kualitas udara pada ruangan lalu pada saat sensor MQ2 mendeteksi asap, 

buzzer akan bunyi sebagai alarm bahwa asap telah terdeteksi dan LCD akan 

menunjukkan bahwa ada asap terdeteksi. Kemudian,relay akan mendapatkan input 

yang berfungsi untuk memicu exhaust fan agar beroperasi, maka exhaust fan akan 

hidup dan menghisap asap rokok yang berada disekitar exhaust fan. Setelah asap 

rokok masuk kedalam ala, maka akan dilakukan filter oleh filter karbon. Saat 

setelah difilter udara akan dihembuskan kembali keruangan. Dan sensor MQ 135 

akan menghitung kualitas udara pada ruangan tersebut yang di monitoring oleh 

android. Pada sensor asap MQ 2, sensor tidak hanya mendeteksi asap rokok saja. 

Sensor ini dapat mendeteksi asap, gas, dan alkohol. Sedangkan sensor air quality 

MQ 135 biasa digunakan untuk memantau polusi udara yang berada pada ruangan 

maupun luar ruangan. Sistem pada alat ini dikontrol oleh NodeMCU. Program yang 

digunakan pada robot ini adalah bahasa pemrograman C. 

 

Kata Kunci: Pembersih Udara, Sensor MQ 2 , Sensor MQ135, NodeMCU Esp8266 
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