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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN PENDETEKSI 

KETINGGIAN VOLUME AIR DENGAN NOTIFKASI 

CHAT MENGGUNAKAN APLIKASI TELEGRAM 

( 2019 :+ 48 Halaman +Daftar Pustaka + 29 Gambar + 7 Tabel + Lampiran ) 

 

MUHAMMAD PANJI OLANSYAH 

061630330256 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

Abstrak—Laporan ini berisi tentang Rancang bangun pendeteksi ketinggian volume air 

yang dapat dikendalikan dari smartphone android yang menggunakan aplikasi 

telegram. Dibuatnya alat ini untuk menghemat waktu dan mempermudah dalam 

mengontrol ketinggian volume air yang ada di rumah, cukup terhubung ke 

internet, alat sudah bisa dikendalikan dari jarak jauh. Cara kerja alat tersebut yaitu 

dikoneksikan dengan menggunakan WiFi dan ketika memasukkan perintah di 

aplikasi telegram, maka alat akan mengirim data berupa teks ke aplikasi telegram 

yang sudah di program, alat ini akan mengirim notifikasi ke telegram pada saat 

pompa dihidupkan lalu akan mengirim notifikasi kembali saat keadaan air dalam 

bak berada pada posisi 50%, 75% dan 95%. Pendeteksi Ketinggian Air ini akan 

bekerja secara otomatis, hidup saat kondisi bak kosong, lalu mati dengan 

sendirinya saat kondisi bak sudah penuh. Sistem pada alat ini dikontrol oleh 

NodeMCU. Program yang digunakan pada robot ini adalah bahasa pemrograman 

C.  

 

Keyword: Pendeteksi ketinggian volume air dengan kendai menggunakan aplikasi 

telegram 
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF DETECTION 

WATER VOLUME HEAVY WITH NOTIFICATION 

CHAT USES THE TELEGRAM APPLICATION 

( 2019 :+ 48 Page + List of Refferences + 29 Image + 7 Tables+ Attachments ) 

 

MUHAMMAD PANJI OLANSYAH 

061630330256 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

MAJORING TELECOMMUNICATION ENGINEERING 

STATE OF POLYTECHNIC SRIWIJAYA 

Abstract—This report contains the design of air volume height detection that can 

be used from an Android smartphone using a telegram application. Tools that are 

made to save time and are easy to control the height of the air volume at home, 

enough to connect to the internet, the tool can be controlled remotely. The 

workings of this tool are connected using WiFi and compiling the request in the 

telegram application, the tool will send text data to the telegram application that 

has been programmed, this tool will send a notification to the telegram when the 

pump is turned on and send a notification again when needed the air in the tub is 

at the position of 50%, 75% and 95%. This Water Level Detection will work 

automatically, live when the condition is empty, then turn off automatically when 

the tub is full. The system in this tool is controlled by NodeMCU. The program 

used in this robot is the C programming language. 

 

Keyword: Detection of the height of the water volume with control using the 

telegram application 
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