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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN CAMERA TRAP BERBASIS RASPBERRY PI 3   

(2019 : xv + 51 Halaman + 39 Gambar + 7 Tabel + Lampiran) 

 

AMAULIDIYA SAKINA 

061630330268 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA PALEMBANG 

 

 

Camera trap merupakan sebuah kamera jebakan yang dilengkapi dengan sensor 

gerak atau sensor inframerah yang bekerja dengan menangkap energi panas yang 

dihasilkan dari pancaran sinar inframerah yang dimiliki oleh suatu objek. Pada 

perancangan ini sensor yang digunakan adalah sensor PIR (Passive Infra Red). 

Alat ini menggunakan modul raspberry pi sebagai mikrokomputer untuk pusat 

pengendali sistem. Camera trap yang dirancang menggunakan baterai yang 

memiliki tegangan sebesar 12 V dan arus 3000 mAh sebagai sumber listrik agar 

kamera dapat bekerja sesuai dengan rancangan. Alat ini dapat mengambil gambar 

secara otomatis ketika ada objek yang melewati sensor PIR. Lalu pi camera akan 

aktif dan memberikan notifikasi berupa gambar yang langsung terkirim ke email 

user. Data yang diakses real time dan akses data tersebut menggunakan koneksi 

dari sebuah modem. Hasil pengujian sistem camera trap dapat merespon objek 

dengan jangkauan sensor PIR maksimal 6 meter, dengan delay rata-rata 

pengiriman file 20 detik ke user.  
 

Kata Kunci : Camera Trap, Raspberry Pi 3, Sensor PIR, Pi Camera



 

 

ABSTRACT 

 

DESIGN OF CAMERA TRAP BASED ON RASPBERRY P3 3 

(2019 : xv + 51 Pages + 39 Pictures + 7 Tables + Attachments) 

AMAULIDIYA SAKINA 
061630330268 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 
PROGRAM STUDY OF TELECOMUNICATION ENGINEERING 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

  
  
Camera trap is a trap camera that is equipped with a motion sensor or infrared 

sensor that works by capturing heat energy generated from the emission of 

infrared light that is owned by an object. In this design the sensor used is a PIR 

(Passive Infra Red) sensor. This tool uses the raspberry pi module as a 

microcomputer for system control centers. Camera trap is designed using a 

battery that has a voltage of 12 V and a current of 3000 mAh as a power source 

so the camera can work in accordance with the design. This tool can take pictures 

automatically when an object passes through the PIR sensor. Then the pi camera 

will be active and provide notifications in the form of images that are sent directly 

to the user's email. Data that is accessed real time and accesses the data using a 

connection from a modem. The results of testing the camera trap system can 

respond to objects with a maximum PIR sensor range of 6 meters, with an 

average delay of sending files 20 seconds to the user.  
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MOTTO 

 

“Maka sesungguhnya bersama kesulitan ada kemudahan. Sesungguhnya bersama kesulitan 

ada kemudahan. Maka apabila engkau telah selesai (dari sesuatu urusan), tetaplah bekerja 

keras (untuk urusan yang lain). Dan hanya kepada Tuhanmulah engkau berharap”.  

(QS. Al-Insyirah,6-8). 
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