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Di Indonesia, bencana tanah longsor merupakan bencana alam yang
frekuens terjadinnya cukup tinggi. Daerah yang sangat rawan terkena bencana
tersebut yaitu di daerah perbukitan, lembah dan pegunungan. Gempa dan curah
hujan yang cukup tinggi merupakan salah satu faktor terjadinya longsor. Pada
tugas akhir ini bertujuan untuk merancang prototipe alat pergeseran tanah
berbasis Internet of Things. Sensor yang digunakan yaitu sensor ultrasonik
sebagai pendeteksi jarak pergeseran tanah dan sensor YL-69 untuk mengukur
kelembaban tanah. Data Sensor ultrasonik membaca jarak pergeseran tanah dalam
satuan sentimeter(cm) dan terdiri dari tiga status yaitu aman, siaga dan bahaya.
Untuk aman jarak pergeseran tanah dengan sensor ultrasonik < 33 cm atau tidak
adanya pergerakan tanah sama sekali, status siaga 12-18 cm dan status bahaya
yaitu pergerakan tanah mendekati sensor ultrasonik dengan jarak < 12 cm pada
prototipe. Data kelembaban tanah terdiri dari dua kondisi yaitu basah dengan
kadar kandungan air lebih dari 50 % dan kering untuk kadar kandungan air
kurang dari 50% . Menggunakan Raspberry pi 3 B+ sebagai pemrosesan data dan
output buzzer sebagai notifikasi bahaya. Data-data kedua sensor akan dikirimkan
ke platform 10T Thingspeak yang merekam data dalam bentuk grafik. Thingspeak
sebagal sistem monitoring yang dapat memantau secara realtime data pengukuran

sensor melalui web server dan aplikasi ThingView pada Android.

Kata Kunci : Tanah longsor, Raspberry pi, Monitoring , 10T, Thingspeak
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OF THINGS
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In Indonesia, landslides are a natural disaster whose frequency is quite high.
Areas prone to these disasters are in hilly areas, valleys and mountains.
Eartquake and high rainfall are one of the factors that occur. This paper aims to
design a prototype land shifting based on the Internet of thing with two sensors,
namely an ultrasonic sensor to detect ground shift distance and YL-69 to measure
soil moisture. Ultrasonic Sensor Data reading distance in centimeters (cm) and
consists of three status, namely secure, alert and danger. To safely shift the
ground distance with an ultrasonic sensor <33 cm or no soil movement at all, 12-
18 cm alert status and the status of approaching danger that the ground motion
ultrasonic sensors at a distance of <12 cm on the prototype. Soil moisture data
consists of two conditions, namely wet with a water content of more than 50% and
dry for a moisture content of less than 50%. Raspberry pi 3 B+ connected to the
loT platform as monitoring and warning buzzer will sound as if it would be a
landslide. The soil moisture value and land shift read by the sensor will be sent to
the thingspeak platform that records data in graphical form. For this, thingspeak
as a monitoring system that can monitor in real time sensor measurement data via

a web server.

Keywords: Landslides, Raspberry pi, Monitoring , 10T, Thingspeak
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