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MOTTO 

 

“Antusiasme adalah ragi yang membuat harapan anda bersinar ke bintang. 

Antusiasme adalah kilau di mata anda, ayunan dalam gaya berjalan anda. 

Cengkraman tangan anda, gelombang kehendak dan energi yang taktertahankan 

untuk mengeksekusi gagasan anda.” (Henry Ford) 

 

“Mimpi tidak pernah menyakiti siapapun jika dia terus bekerja tepat dibelakang 

mimpinya untuk mewujudkannya semaksimal mungkin.” (F.W. Woolworth) 
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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN ALAT PENGASAPAN IKAN OTOMATIS DENGAN 

SENSOR SUHU BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGA 328 DAN 

BUZZER PIEZOELECTRIK 

(2019 : xi + 68 Halaman +28 Gambar + 13 Tabel + 9 Lampiran) 

 

Herdyta Maulwi Ridha 

061630330970 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Ikan asap merupakan produk olahan yang banyak digemari oleh konsumen. 

Namun proses pengolahan yang dilakukan oleh masyarakat pada umumnya masih 

menggunakan peralatan tradisional, seperti proses pengasapan ikan menggunakan 

tungku api tradisional yang memakan banyak tempat. Selain itu, pada proses 

pengasapan tidak terdapat pengontrolan suhu sehingga sering terjadinya 

perlonjakan suhu yang menyebabkan kurang meratanya tingkat kematangan pada 

ikan. Maka untuk menanggulangi masalah yang ada, dirancanglah alat 

pengasapan ikan otomatis dengan sensor suhu berbasis mikrokontroler atmega 

328.Proses tersebut menggunakan media sabut kelapa sebagai bahan  pembakaran 

yang akan menghasilkan asap, serta blower sebagai pengipas api pada media 

pembakaran, motor servo sebagai penggerak utama buka tutup katup pada desain 

mekanik, sensor suhu thermokopel sebagai input pendeksi suhu pada ruang oven, 

LCD sebagai media interface ke pengguna, arduino uno sebagai pengontrol 

utama. Sistem kerja alat ini mengontrol temperatur suhu pada oven menggunakan 

penggerak motor servo sebagai buka tutup katup, adapun basis aturan pada input 

suhu Low dengan suhu 30-60oC, dan High dengan suhu <60oC dengan Proses 

pengasapan selama 2-4 jam. 

 

Kata Kunci : Pengasapan Ikan,Sensor Suhu Thermokopel,Motor 

Servo,Relay,Buzzer. 
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ABSTRACK 

DESIGN AND DEVELOPMENT OF FISH FUMIGATION WITH 

TEMPERATURES SENSOR BASED ON MICROCONTROLLER ATMEGA 

328 AND PIEZOELECTRIC BUZZER 

(2018 : 68 Pages + 28 Pictures + 13 Table + 9 Attachment)  

 

Herdyta Maulwi Ridha 

061630330970 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

STUDY PROGRAM IN TELECOMUNICATION ENGINEERING  

STATE OF POLYTECHNIC SRIWIJAYA 

 

Smoked fish is a processed product that is much favored by consumers. However, 

the processing carried out by the community in general still uses traditional 

equipment, such as the process of fumigating fish using traditional fire stoves that 

take up a lot of places. In addition, in the fumigation process there is no 

temperature control so that frequent spikes in temperature cause an uneven level 

of maturity in fish. So to overcome the existing problems, designed an automatic 

fish fogging device with a temperature sensor based on atmega 328 

microcontroller. The process uses coconut coir media as a combustion material 

that will produce smoke, and the blower as a fan on the combustion media, servo 

motor as the main activator open and close valves in mechanical design, 

thermocouple temperature sensors as input for temperature correction in the oven 

chamber, LCD as a media interface to the user, arduino uno as the main 

controller. The working system of this tool controls the temperature of the 

temperature in the oven using the servo motor drive as opening the valve lid, 

while the rule base is on the input temperature Low with temperatures 30-60oC, 

and High with temperatures <60oC with the smoking process for 2-4 hours. 

 

 

Keywords: fish fumigation,thermocouple temperature sensor,servo moto,relay, 

buzzer. 
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KATA PENGANTAR 

 

Puji syukur saya ucapkan atas kehadirat Allah SWT karena atas karunia-

Nya saya dapat menyelesaikan Laporan Akhir ini yang berjudul : “Rancang 

Bangun Alat Pengasapan Ikan Otomatis Dengan Sensor Suhu Berbasis 

Mikrokontroler ATMEGA 328 dan Buzzer Piezoelectrik” . Shalawat beserta 

salam semoga selalu tercurah kepada Nabi Muhammad SAW beserta keluarga, 

sahabat serta pengikutnya yang istiqomah hingga akhir zaman. Penulisan Laporan 
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