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ABSTRAK 

 

ANALISA PERHITUNGAN PROTEKSI MOTOR INDUKSI 3 FASA 75 KW 

SEBAGAI PENGGERAK KIPAS PEMASOK UDARA AREA CDU III 

PT.PERTAMINA (PERSERO) RU III PLAJU 

 (2019 : xiii + 55 halaman+Daftar Pustaka +Daftar Isi+ Daftar Gambar +Daftar Tabel+Lampiran) 

 

Yessi Fianita 

0616 3031 2152 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi Teknik Listrik 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

 Untuk sebagai pengaman pada motor induksi 3 fasa di area CDU III PT. Pertamina 

(Persero) RU III Plaju maka diperlukan pemasangan alat proteksi untuk mengamankan motor dari 

gangguan-gangguan. Untuk mecapai keamanan yang lebih baik dalam pengoperasian motor maka 

dilakukan perhitungan arus nominal untuk penyettingan atau penyetelan pada alat proteksi, Fuse , 

Thermal Overload Relay dan Earth Leakage Relay. Tujuan dilakukannya perhitungan ini yaitu 

untuk mengetahui seberapa besar arus nominal peralatan proteksi terhadap gangguan arus hubung 

singkat, gangguan arus beban lebih, gangguan arus bocor ke tanah. Hasil dari perhitungan didapat 

bahwa, arus penyetelan Fuse untuk alat proteksi hubung singkat adalah sebesar 395 A, arus 

penyetelan pada Thermal Overload Relay untuk alat proteksi gangguan lebih sebesar 151,8 A dan 

arus bocor pada mesin yang akan membuat Earth Leakage Relay sebesar 310 mA. Apabila ada 

gangguan yang melebihi dari nilai yang telah disetting pada komponen proteksi maka akan terjadi 

trip.  

 

Kata Kunci: motor induksi , gangguan dan arus nominal 
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ABSTRACT 

 

ANALYSIS OF 3 PHASE INDUCTION MOTOR PROTECTION 

CALCULATIONS 75 KW AS A AIR SUPPLIER MOVEMENT CDU III AREA 

PT.PERTAMINA (PERSERO) RU III PLAJU 

 (2019 : xiii+ 55 Pages+References +list of content +list of pictures+ list of Tables +enclosures) 

 

 

Yessi Fianita 

0616 3031 2152 

Electrical Engineering Department and Study Program 

State Polytechnic of Sriwijaya 

 

 

 For safety on a 3 phase induction motor in the CDU III area of PT. Pertamina 

(Persero) RU III Plaju, it is necessary to install a protective device to secure the motor 

from disturbances. To achieve better security in motor operation, a nominal current 

calculation is performed for setting or adjusting the protection device, Fuse, Thermal 

Overload Relay and Earth Leakage Relay. The purpose of this calculation is to find out 

how much the nominal current of the protection equipment against interference from 

short circuit currents, interference with overload currents, interference with leakage 

currents to the ground. The results of the calculation show that, the Fuse adjustment 

current for short circuit protection devices is 395 A, the setting current in the Thermal 

Overload Relay is more than 151.8 A and the leakage current on the machine will make 

the Earth Leakage Relay by 310 mA. If there is a disturbance that exceeds the value set 

on the protection component, a trip will occur. 

 

 

Keywords: induction motor, interference and nominal current 
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