RANCANG BANGUN SISTEM FORWARD REVERSE MOTOR INDUKSI 3
FASA BERBASIS PLC (PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER)

LAPORAN AKHIR

Dibuat Untuk Memenuhi Syarat Menyelesaikan Pendidikan Diploma III
Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Listrik
Politeknik Negeri Sriwijaya

Oleh:

ANNISA
061630310172

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA
PALEMBANG
2019



LEMBAR PENGESAHAN

RANCANG BANGUN SISTEM FORWARD REVERSE MOTOR INDUKSI 3
FASA BERBASIS PLC (PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER)

LAPORAN AKHIR
Dibuat Untuk Memenuhi Syarat Menyelesaikan Pendidikan Diploma [II
Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Listrik

Oleh :
ANNISA
061630310172
~ -Palembang, Agustus 2019
Menyetujui,
Pembimbing I Pembimbing II
%7 ,
di, M.T, Andri Suyadi, S.S.T., M.T.
INTP. 196409011993031002 NIP. 196510091990031002
Mengetahul,
Ketua Jurusan Ketua Program Studi
Teknik Elektro Teknik Listrik

o

Yudi Wijanarke, S.T., M.T.
aNm. 196705111992031003

Mohammad Noer, S,S.T., M.T.
NIP. 196505121995021001




MOTTO

“Setiap orang pasti punya cerita hidup masing-masing. Pasti punya
struggle-nya masing-masing. Oleh karena itu jangan bandingkan dirimu

dengan orang lain. Fokuslah menyelesaikan tugasmu sendiri dan jangan

mengeluh. Allah bersama orang-orang yang sabar dalam menuntut ilmu’

“Annisa”

Karya ini kupersembahkan untuk :

o Kedua orang tuaku, mamak dan bapak.
Yang tiada hentinya menyemangatiku dan mendoakanku disetiap sujudnya.

¢ Kedua saudaraku, ucup dan sapa.
Yang selalu menemani dan membantuku untuk segala hal.

e Bapak Ir. Siswandi, M.T. dan Bapak Andri Suyadi, S.5.T., M.T.
Selaku dosen pembimbing yang telah membimbing dan membantuku sehingga aku
dapat menyelesaikan laporan akhir ini tepat waktu.

e Diriku
yang selalu meyakinkan bahwa aku bisa, semuanya akan baik-baik saja dan
mengingatkanku untuk tidak menyerah dengan segala keadaan yang ada.

e Seseorang yang selalu menantikan kesuksesanku
Yang selalu jadi motivasiku untuk selalu menjadi lebih baik dan memantaskan diri agar
dapat bersama denganmu kelak.

e HMJ Elektro'l6
Tempatku menghabiskan waktu selama masa kuliagh serta tempatku belajar
berorganisasi dan bertemu banyak orang yang mengajarkanku tentang arti kehidupan
sebenarnya.

e Teman-teman yang selalu ada disekitarku
Teman yang selalu ada disaat aku membutuhkan tempat bercerita dan berbagi tawa
serta duka.



ABSTRAK

RANCANG BANGUN SISTEM FORWARD REVERSE MOTOR INDUKSI 3
FASA BERBASIS PLC (PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER)

(2019 : xii + 48 halaman + 31 Gambar + 10 Tabel + 8 Lampiran )

ANNISA

061630310172

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
PROGRAM STUDI TEKNIK LISTRIK
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Motor induksi tiga fasa yang sering digunakan di industri-industri banyak diaplikasikan
untuk berbagai macam keperluan dalam suatu proses produksi. Sistem pengendalian
motor induksi 3 fasa dapat dilakukan secara manual (cara konvensional), semi otomatis,
atau otomatis. Peralatan kendali yang digunakan diantaranya kontaktor magnet dan
Programmable Logic Control (PLC). Sedangkan peralatan bantu yang dapat digunakan
yaitu push button dan emergency switch. Pada tugas akhir ini PLC digunakan untuk
mengendalikan motor induksi 3 fasa yakni rangkaian kendali pembalikan arah putaran
(forward reverse) motor induksi 3 fasa. Arus masukan yang mengalir pada motor adalah
0,3 A dengan tegangan 400 V. Sedangkan arus nominal yang dihitung adalah 1,9 A. Pada
kondisi ini, arus 0,3 A didapat merupakan arus sebenarnya yang masuk ke motor dan arus
1,9 A merupakan arus nominal pada saat motor berbeban. Kenyataannya, arus yang
masuk ke motor tanpa diberi beban menghasilkan daya 172 watt dengan torsi 0,5 Nm.
Namun, saat motor dibebani maksimum, maka arus nominal yang masuk mencapai 1,9 A
dengan daya 1100 watt dan torsi sebesar 3,7 Nm. Oleh karena itu, saat beban hanya diberi
gaya 0,5 Nm maka arus yang mengalir juga kecil 0,3 A.

Kata kunci: PLC, Forward Reverse, Motor Induksi 3 Fasa.



ABSTRACT

THE DESIGN OF FORWARD REVERSE SYSTEM 3 PHASE MOTOR
INDUCTION BASED ON PLC (PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER)

(2019 : xii + 48 Page+ 31 Image + 10 Tables + 8 Attachments )

ANNISA

0616 3033 0262

ELECTRICAL ENGINEERING

FIELD OF STUDY ELECTRICAL ENGINEERING
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

Three phase induction motor which is often used in many industries is applied for various
purposes in a production process. The 3 phase induction motor control system can be
done manually (conventional), semi automatic, or automatic. Control equipment used
includes magnetic contactors and Programmable Logic Control (PLC). While the
auxiliary equipment that can be used is the push button and emergency switch. In this
final project, the PLC is used to control the 3 phase induction motor, namely the forward
reverse rotation of the 3 phase induction motor. The input current flowing on the motor is
0.3 A with a voltage of 400 V. While the nominal current calculated is 1.9 A. In this
condition, the 0.3 A current obtained is the actual current entering the motor and 1.9 A
current is the nominal current when the motor is loaded. In fact, the current entering the
motor without being given a load produces 172 watts of power with 0.5 Nm of torque.
However, when the motor is loaded at maximum, the nominal current entering reaches
1.9 A with 1100 watts of power and 3.7 Nm of torque. Therefore, when the load is only
given a force of 0.5 Nm, the current flowing is also small 0.3 A.

Keywords: PLC, Forward Reverse, 3 Phase Induction Motor.
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