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ABSTRAK  

 

PERANCANGAN DAN PENGEMBANGAN ALAT UJI TARIK MINI 

BERBASIS ARDUINO UNTUK SPESIMEN NON-FERRO 

JULHAM COMARO 061640211836 D4 TMPP JURUSAN TEKNIK MESIN 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Alat uji tarik (tensile test mechine) merupakan salah satu sarana penelitian dan 

pendidikan yang sangat penting dalam menunjang dan mendukung proses belajar 

mengajar di laboratorium yang digunakan untuk mengetahui sifat mekanik 

material. Saat ini alat uji tarik komersial sangat akurat digunakan dalam mengukur 

sifat-sifat mekanik, tetapi biaya dan ukuran membuatnya tidak praktis untuk 

pembelajaran langsung di ruang kelas. Penelitian dan pengembangan ini 

bereksperimen untuk mendesain dan membuat alat uji tarik dengan kapasitas kecil 

yang mampu menghasilkan alat perkakas yang lebih efisien, ekonomis, dan 

memiliki keakurasian yang tinggi dengan memanfaatkan perangkat keras dan 

lunak yang tersedia namun tetap memperhatikan dan menjaga keakurasian hasil 

produksi. Alat uji Tarik ini menggunakan motor stepper nema 17 sebagai motor 

penggerak, untuk mentransmisikan daya menggunakan 2 buah ballscrew, belt, dan 

pulley. Sensor load cell dan digimatic digunakan untuk membaca besaran dan 

perpanjangan dari spesimen yang dikontrol oleh mikrokontroler Arduino.    

Kata kunci: Uji Tarik, Tensile Test, Ioad Cell, Tegangan, Regangan             

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ABSTRACT 

 

DESIGN AND DEVELOPMENT OF ARDUINO-BASED MINI 

TENSILE TEST FOR NON-FERRO SPECIMENTS 
 

JULHAM COMARO 

061640211836 

D4 TMPP MECHANICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

SRIWIJAYA STATE POLYTECHNICS 

 

Tensile test equipment (tensile test mechine) is one of the most important research 

and educational facilities in supporting and supporting the teaching and learning 

process in the laboratory which is used to determine the mechanical properties of 

materials. Currently commercial tensile test kits are very accurate in measuring 

mechanical properties, but their cost and size make them impractical for hands-on 

classroom learning. This research and development is experimenting to design 

and manufacture a tensile test equipment with a small capacity that is able to 

produce a tool tool that is more efficient, economical, and has high accuracy by 

utilizing the available hardware and software while still paying attention and 

maintaining the accuracy of the production results. This tensile test tool uses a 

Nema 17 stepper motor as a driving motor, to transmit power using 2 ballscrews, 

a belt, and a pulley. Load cell and digimatic sensors are used to read the size and 

extension of the specimen which is controlled by the Arduino microcontroller. 

 

Keywords: Tensile Test, Load Cell, Stress, Strain 
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