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ABSTRAK 

SISTEM PENGENDALIAN KECEPATAN MOTOR DC PADA 

MINI BELT CONVEYOR 
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POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Belt conveyor adalah suatu sistem mekanik yang mempunyai fungsi 

memindahkan barang dari satu tempat ke tempat yang lain. Belt conveyor banyak 

dipakai di industri untuk transportasi barang yang jumlahnya sangat banyak dan 

berkelanjutan. Pembuatan laporan ini bertujuan untuk mempelajari sistem 

pendendalian motor dc agar kecepatan pada belt conveyor tetapp stabil. 

           Pada sistem pengendalian kecepatan motor dc di  belt conveyor ini 

mengguankan sensor loadcell sebagai pengukur berat benda yang lalu mngirim 

sinyal ke mikrokontroller Arduino Uno lalu mengirim sinyal ke driver bts 7960 

untuk menggerakkan motor dc serta motor servo pada belt conveyor, proximity, 

LCD. 

            Sistem kerja pada alat ini ketika sensor loadcell mendeteksi buah maka 

sensor tersebut akan mengirim sinyal ke arduino UNO setelah menerima sinyal 

maka arduino UNO akan mengirim sinyal ke LCD untuk menampilkan berat dari 

buah serta PWM dari driver bts 7960 untuk menggatur kecepatan pada motor dc 

serta motor servo yang mendorong buah belt. Setelah buah diangkut belt maka 

diujung dari belt conveyor terdapat sensor proximity yang menghitung buah yang 

lewat serta menghentikan motor dc ketika ada buah yang lewat. 

 

Kata kunci : loadcell, motor dc, proximity, driver bts 7960, belt conveyor, arduino               
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ABSTRACT 

DC MOTOR SPEED CONTROL SYSTEM  

ON MINI CONVEYOR BELT 

BURLIAN TAHER 

061630320197 

TEKNIK ELEKTRONIKA 

TEKNIK ELEKTRO 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

Belt conveyor is a mechanical system that has the function of moving 

goods from one place to another. Conveyor belts are widely used in the industry 

for the transportation of goods which are very numerous and sustainable. The 

making of this report aims to study the dc motor control system so that the speed 

on the tetapp conveyor belt is stable. 

           In the dc motor speed control system in the conveyor belt uses a loadcell 

sensor as a weight gauge which then sends a signal to the Arduino Uno 

microcontroller and then sends a signal to the 7960 BTS driver to drive the dc 

motor and servo motor on the conveyor belt, proximity, LCD. 

            The system works on this device when the loadcell sensor detects the fruit 

then the sensor will send a signal to Arduino UNO after receiving a signal, 

Arduino UNO will send a signal to the LCD to display the weight of the fruit and 

PWM from the BTS 7960 driver to regulate the speed on the dc motor and servo 

motor which drives the belt fruit. After the fruit is transported by the belt, at the 

end of the conveyor belt there is a proximity sensor that counts the passing fruit 

and stops the dc motor when there is a passing fruit. 

 

Keywords: loadcell, dc motor, proximity, 7960 bts driver, conveyor belt, arduino 
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