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ABSTRAK

RANCANG BANGUN SISTEM KEAMANAN SEPEDA MOTOR
BERBASIS MIKROKONTROLER ARDUINO

MENGGUNAKAN SMS DAN LOKASI GPS
(2018 : xiii + 40halaman + 35gambar + 7tabel + 7lampiran)

MUHAMMAD NUZULUL ILHAM

0614 4035 1684

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI SARJANA TERAPAN TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Pada Tugas Akhir ini akan melakukan sebuah perancangan sistem keamanan
sepeda motor menggunakan sms dan lokasi gps berbasis mikrokontroler arduino.
Dalam kebutuhan sistem keamanan sepeda motor, pemilihan sms dan gps dipilih
karena dengan sms maka motor hanya dapat dinyalakan oleh handphone pemilik
sepeda motor tersebut saja. Pada pembuatan sistem ini dilakukan dengan
menggunakan Arduino sebagai kontroller utama. Arduino digunakan untuk
mengendalikan komponen modul GSM, modul GPS, dan Modul relay. Dengan
media informasi jarak jauh berupa SMS (Short Message Service) untuk
menyalakan atau memadamkan motor dan dapat cek lokasi terkinim motor berupa
link lokas GPS (Global Positioning System) yang merupakan titik koordinat
kendaraan berada. Sepeda Motor tidak dapat dinyalakan sebelum dikirimkan sms
on ke alat dan begitupun sebaliknya sepeda motor dapat dipadamkan dari jarak
jauh dengan mengirimkan sms off. Dengan pembuatan sistem ini diharapkan
meningkatkan keamanan sepeda motor serta meminimalisir dari pencurian.

Kata Kunci : Arduino, GPS, Sepeda Motor, SMS, Sistem Keamanan.



ABSTRACT

DESIGN SYSTEM OF MOTORCYCLE SECURITY BASED ON
ARDUINO MICROCONTROLLER USING SMS AND GPS

LOCATION
(2018 : xiii + 40pages + 35pictures + 7tables + 7appendixs)

MUHAMMAD NUZULUL ILHAM

0614 4035 1684

ELECTRICAL ENGINEERING

PROGRAM OF STUDY IN APPLIED GRADUATION OF THE
TELECOMMUNICATION ENGINEERING

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

In this Final Project, a motorcycle security system will be designed using
sms-based gps location and arduino microcontroller. In the needs of a motorcycle
security system, the selection of sms and gps is chosen because by motorcycle
sms can only be turned on by the motorcycle owner's cell phone. In making this
system, Arduino is used as the main controller. Arduino is used to control GSM
module components, GPS modules, and relay modules. With remote information
media in the form of SMS (Short Message Service) to turn on or turn off the
motor and can check the motorbike's current location in the form of a GPS
(Global Positioning System) location link which is the coordinates of the vehicle
located. The motorcycle cannot be turned on before sending an SMS to the device
and vice versa the motorcycle can be turned off remotely by sending a dead SMS.
By making this system it is hoped that it can improve motorcycle safety and
minimize theft.

Keywords : Arduino, GPS, Motorcycle, SMS, Security System.
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