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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN SISTEM KEAMANAN LEMARI TOOL CABINET 

MENGGUNAKAN FINGERPRINT DAN SOLENOID DOORLOCK 

(2019:x:56 Halaman + 34 Gambar + 5 Tabel + 9 lampiran) 

 

HANDIKA ADHYTIA HUTAMA 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

Dengan semakin pesatnya perkembangan teknologi di era industri modern 

sekarang ini berbagai macam teknologi banyak bermunculan, Perkembangan 

teknologi untuk sebuah sistem keamanan juga diperlukan. salah satu sistem 

pengaplikasiannya adalah untuk keamanan pintu lemari tool cabinet menggunakan 

fingerprint.tujuan dari pembuatan alat ini adalah untuk merancang dan membuat 

pengunci pintu lemari tool cabinet dengan kendali akses menggunakan Arduino 

Uno dan sensor sidik jari lalu Solenoid Doorlock sebagai kunci elektronik . kunci 

lemari tool cabinet ini dirancang dengan menggunakan sistem Fingerprint yang 

bertujuan agar pintu loker hanya dapat diakses dan dibuka dengan memasukan 

sidik jari pengguna lalu Arduino akan mengolah data sidik jari yang masuk 

apabila sesuai dengan sidik jari yang sudah terdaftar maka Solenoid Doorlock 

akan terbuka dan lemari dapat diakses. dimaksudkan agar faktor keamanan pada 

lemari tool cabinet lebih baik karena setiap orang memiliki sidik jari yang 

berbeda-beda sehingga tidak mudah untuk diduplikasi dan tingkat keamanan pada 

lemari tool cabinet pun meningkat. 

 

Kata Kunci :Sidikjari, Arduino Uno, Solenoid Doorlock. 
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ABSTRAC 

 

 

DESIGN OF SECURITY SYSTEM TOOL CABINET USING 

FINGERPRINT AND SOLENOID DOORLOCK  

(2019: x : 56 Pages + 34 Images + 5 Tables + 9 Attachments 

 

HANDIKA ADHYTIA HUTAMA 

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT  

ENGINEERING STUDY TELECOMMUNICATION  

SRIWIJAYA STATE POLYTECHNIC 

 
 

With the rapid development of technology in today's modern industrial era, a 

variety of technologies have emerged, many developments in technology for a 

security system are also needed. one of the application systems is for the security 

of cabinet doors using a fingerprint tool cabinet. the purpose of making this tool 

is to design and make locking tool cabinet doors with access control using the 

Arduino Uno and the last fingerprint sensor Solenoid Doorlock as an electronic 

key. The cabinet lock tool is designed using the Fingerprint system which aims to 

make the locker door only accessible and opened by entering the user's 

fingerprint and Arduino will process the incoming fingerprint data if it matches 

the registered fingerprint the Solenoid Doorlock will open and the cabinet can be 

accessed. It is intended that the safety factor in the tool cabinet is better because 

everyone has different fingerprints so it is not easy to duplicate and the level of 

security in the tool cabinets increases. 

 

 

Keywords : fingerpirnt , Arduino Uno, Solenoid Doorlock. 
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