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ABSTRAK 

“RANCANG BANGUN SISTEM CCTV OTOMATIS BERDASARKAN 

GERAK MENGGUNAKAN SENSOR PIR BERBASIS 

MIKROKONTROLER  

(STUDI KASUS LABORATORIUM JURUSAN TEKNIK KOMPUTER)” 

 

(Diah Hidayah P: 2020: XII: 41 Halaman: Lampiran) 

Laporan akhir ini menjelaskan tentang bagaimana merancang sistem untuk 

otomatis CCTV dengan sensor PIR berbasis Mikrokontroler. Tujuan dari sistem ini 

adalah merancang sensor PIR untuk sistem otomatis CCTV berdasarkan gerak 

manusia dan membangun sistem otomatis CCTV yang berbasis mikrokontroler. 

Manfaat sistem ini adalah mengotomatis on-offnya CCTV dan menghemat daya 

listrik dan memori pada CCTV karena CCTV dalam keadaan off ketika tidak ada 

gerakan manusia ataupun dalam jangkauan. Sistem akan mulai dengan penginputan 

data berupa deteksi ada atau tidak adanya gerakan manusia yang terdeteksi oleh 

sensor PIR. Jika sensor PIR mendeteksi adanya gerakan manusia maka sensor PIR 

akan mengirim keluaran (output) 1 ke Arduino. Arduino akan menerima data 

masukan (input) yang kemudian di proses dan dikirim ke Relay. Selanjutnya, Relay 

akan menerima masukan (input) sebagai data. Jika data tersebut adalah 0 maka 

Relay tidak akan aktif dan tidak akan mengalirkan arus listrik dengan tegangan 0.00 

V. Namun, jika data tersebut adalah 1 maka Relay akan aktif dan akan mengalirkan 

arus listrik dengan tegangan 4,91 V. Relay akan berada pada status aktif atau on 

hanya selama kurang lebih 5 menit dan akan melakukan perulangan kembali 

(looping) jika mendeteksi gerakan baru. Selanjutnya, CCTV akan aktif dan 

berfungsi secara normal. 

 

Kata Kunci: CCTV, Sensor PIR, Mikrokontroler, Arduino, Atmega328P. 

 

 

 



vi 
 

ABSTRACT 

“DESIGN AND BUILD AN AUTOMATIC CCTV SYSTEM BASED ON 

MOTION USING A MICROCONTROLLER BASED PIR SENSOR 

(CASE STUDY LABORATORY DEPARTMENT OF COMPUTER 

ENGINEERING)” 

 

( Diah Hidayah P: 2020: XII: 41 Pages: Appendix) 

 

 This final report describes how to design a system for automatic CCTV 

with Microcontroller-based PIR sensors. The purpose of this system is to design a 

PIR sensor for an automatic CCTV system based on human motion and to build an 

automatic CCTV system based on a microcontroller. The benefit of this system is 

to automate the on-off of CCTV and save electricity and memory power on CCTV 

because CCTV is off when there is no human movement or within range. The 

system will start by inputting data in the form of detection of the presence or 

absence of human movement detected by the PIR sensor. If the PIR sensor detects 

human movement, the PIR sensor will send output 1 to the Arduino. Arduino will 

receive input data which is then processed and sent to the relay. Furthermore, the 

Relay will receive input as data. If the data is 0 then the relay will not be active and 

will not flow an electric current with a voltage of 0.00 V. However, if the data is 1 

then the relay will be active and will flow electricity with a voltage of 4.91 V. The 

relay will be in an active state. or on only for about 5 minutes and will loop again 

if it detects a new movement. Furthermore, the CCTV will be active and function 

normally. 

 

Keywords: CCTV, PIR Sensor, Microcontroller, Arduino, Atmega328P. 
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