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MOTTO 

 Nothing Last Forever We Can Change The 

Future (Tidak ada yang abadi, kita bisa 

memilih masa depan). 

 .No Pain, No Gain (Tidak ada pengorbanan, 

maka tidak ada hasil) 

 Without The Dark We’d Never See The Stars  

(Tanpa Kegelapan kita tidak akan pernah 

melihat bintang-bintang). 
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ABSTRAK 

SISTEM PENDETEKSI GERAKAN MENGGUNAKAN SENSOR PIR 

BERBASIS MIKROKONTROLER ESP8266 DAN NOTIFIKASI VIA 

TELEGRAM 

 

(Fajar Satria Permadi, 2020: 40 Halaman)     

  Tujuan pembuatan laporan akhir ini yaitu untuk membuat sebuah Sistem 

Pendeteksi Gerakan Menggunakan Sensor PIR Berbasis Mikrokontroler ESP8266 

dan Notifikasi via Telegram. Cara kerja dari alat ini adalah ketika sensor PIR 

mendeteksi sebuah pergerakan objek maka data akan diproses pada mikrokontroler 

ESP8266 yaitu Nodemcu-12E, setelah itu terkirim notifikasi ke aplikasi telegram. 

Delay notifikasi yang terkirim ke aplikasi telegram adalah sekitar 5 detik. Tegangan 

saat sensor PIR mendeteksi sebuah pergerakan adalah kurang lebih 3.28 V, dan saat 

tidak terdetksi sebuah pergerakan adalah 0.0 V.  

Kata Kunci : Sensor PIR, Nodemcu, Telegram  
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ABSTRACT 

MOVEMENT DETECTION SYSTEM USING ESP8266 

MICROCONTROLLER BASED PIR SENSOR AND VIA TELEGRAM 

NOTIFICATIONS 

 

(Fajar Satria Permadi, 2020: 40 Pages)      

 The purpose of this final report is to create a motion detection system using 

an ESP8266 microcontroller-based PIR sensor and notification via Telegram. The 

way this tool works is when the PIR sensor detects a movement of an object, the 

data will be processed on the ESP8266 microcontroller, namely Nodemcu-12E, 

after which a notification is sent to the telegram application. The notification delay 

sent to the telegram application is about 5 seconds. The voltage when the PIR sensor 

detects a movement is approximately 3.28 V, and when it does not detect a 

movement is 0.0 V. 

Keywords: PIR sensor, Nodemcu, Telegram
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