5.1

BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN

Kesimpulan
Berdasarkan hasil perancangan dan pengujian yang telah dilakukan, dapat

ditarik kesimpulan sebagai berikut :

1.

5.2

Proses identifikasi berasal dari adanya pergerakan objek yang terdeteksi
oleh sensor PIR. Apabila sensor PIR mendeteksi adanya suatu pergerakan
objek, maka ESP8266 Nodemcu 12-E akan memproses data yang kemudian
akan mengirimkan notifikasi ke aplikasi telegram.

Proses menghubungkan telegram ke Nodemcu ESP8266-12E adalah
dengan cara memasukkan token bot dan id bot pada coding arduino IDE.
Pada saat sensor PIR berlogika 1 maka terdeteksi pergerakan objek dan
tegangan yang didapatkan adalah 3.28 V, sedangkan apabila sensor PIR
berlogika 0 maka tidak ada gerakan objek yang terdeteksi dan tegangan
yang didapatkan adalah 0.0 V.

Saran

Berikut adalah beberapa saran dari penulis untuk pengembangan

selanjutnya:

1.

Alat dapat dikembangkan dengan menambahkan kamera pemantau, agar
dapat melihat gerakan yang terdeteksi oleh alat.
Alat ini juga dapat ditambahkan buzzer sebagai alarm ketika ada gerakan

terdeteksi oleh sensor PIR.
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