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MOTTO 

 

“Dan (ingatlah juga), tatkala Rabbmu memaklumkan; Sesungguhnya jika kamu 
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mengingkari (nikmat-Ku), maka sesungguhnya azab-Ku sangat pedih” 

(QS. Ibrahim: 7) 
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-Muhammad Nazofha- 
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Ikhawan Faqi Handy yang senantiasa memberikan semangat. 

3. Pembimbing I Bapak H. Indra Gunawan, S.T, M.T, dan pembimbing II Bapak 
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4. Teman satu perjuangan Bagas Pratama dan Tugi Apryanto yang telah membantu dan 

bekerja sama dalam menyelasaikan laporan ini. 
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  ABSTRAK 

 

Nama  : Muhammad Nazofha 

Program Studi : DIII Teknik Mesin 

Konsentrasi Studi : Alat Berat 

Judul Tugas Akhir : Inovasi Portable Forklift KW 0500085 dengan 

Penambahan Sistem Mekanik Semi Otomatis dan 

Sensor Force  

 
(2020 : xii + 46 Halaman + Daftar Gambar + Lampiran) 

Laporan akhir Inovasi Portable Forklift KW 0500085 dengan Penambahan 

Sistem Mekanik Semi Otomatis dan Sensor Overload ini bertujuan sebagai alat bantu 

pada saat proses angkut mengangkut barang. Portable forklift memiliki beberapa 

komponen antara lain rangka, hidrolik, garpu pengangkat, rantai dan beberapa 

komponen lainya. Dengan ditambahkannya inovasi pada alat ini maka dari itu 

komponen yang terdapat pada alat ini juga bertambah. Tujuan dilakukannya 

penambahan inovasi pada portable forklift manual ini menjadi semi otomatis pada 

sistem mekanis pengangkutnya yaitu untuk meminimalisir tenaga manusia yang 

dibutuhkan untuk mengoperasikan alat ini dan dengan penambahan sensor beban 

dengan tujuan apabila beban yang diangkut melebihi kapasitas alat maka alarm 

dengan otomatis akan berbunyi dan sistem penggeraknya akan mati.  

 

 

Kata Kunci: Portable forklift, inovasi, sistem mekanik semi otomatis. 
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ABSTRACT 

 

Name : Muhammad Nazofha 

Study Program : DIII Mechanial Engineering 

Study Concentration : Heavy Equipment 

Title : KW 0500085 Portable Forklift Innovation with the 

Addition of Semi Automatic Mechanical Systems and 

Sensor Force 

 
(2020 : xii + 46 Pages + Picture list + Attachment) 

 

The final report of the Kw0500085 Portable Forklift Innovation with the 

Addition of Semi Automatic Mechanical System and an Overload Sensor is intended 

as a tool during the process of transporting goods. Portable forklifts have several 

components, including frames, hydraulics, fork lifting, chains and several other 

components. With the addition of innovation in this tool, the components contained in 

this tool also increase.  . The purpose of adding innovation to this manual portable 

forklift becomes semi-automatic in the mechanical transport system, namely to 

minimize the human labor required to operate this tool and with the addition of a load 

sensor with the aim that if the load carried exceeds the capacity of the tool, alarm will 

automatically sound and the drive system will die. 

 

 

Keywords:  Portable Forklift, Innovation, Semi automatic mechanical system. 
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