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ABSTRAK 

 

Nama  : Tugi apriyanto 

Program Studi : DIII Teknik Mesin 

Konsentrasi Studi : Alat Berat 

Judul Tugas Akhir : Inovasi Portable Forklift KW 0500085 

Dengan Penambahan Sistem Mekanik Semi 

Otomatis Dan Sensor Force 

 

(2020 : 58 Halaman + Daftar Pustaka + Lampiran) 

Aktivitas angkat dan angkut barang termasuk aktivitas yang berat dan 

cenderung membutukan banyak tenaga kerja, selain itu aktivitas angkat dan 

angkut barang yang tidak menggunakan alat bantu juga sering menyebabkan 

kecelakaan kerja yang berulang. Portable forklift merupakan salah satu alat angkat 

dan angkut yang berfungsi sebagai alat bantu kerja pada proses angkat dan angkut. 

Portable forklift memiliki beberapa komponen antara lain rangka, hidrolik, garpu 

pengangkat, rantai dan beberapa komponen lainya. Tujuan penambahan inovasi 

dari portable forklift manual menjadi semi otomatis pada mekanis pengangkutnya 

adalah agar pekerjaan yang dilakukan menjadi lebih mudah dan tidak terlalu 

banyak menggunakan tenaga pekerja serta adanya penambahan sensor overload 

bertujuan sebagai pengingat jika beban yang di angkat melebihi kapasitas angkut 

alat melalui alarm yang akan berbunyi serta sensor yang akan memutus motor 

sebagai penggerak hidrolik. 

 

Kata Kunci: Perancangan dan pengembangan produk, inovasi portable forklift  

          semi otomatis 
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ABSTRACT 

 

Name : Tugi Apriyanto 

Study Program : DIII Mechanial Engineering 

Study Concentration : Heavy Equipment 

Title : KW 0500085 Portable Forklift 

Innovation With The Addition Of Semi 

Automatic Mechanical Systems And 

Sensor Force 

 

(2020 : 58 Pages + Bibliography + Appendix) 

Lifting and transporting goods is a heavy activity that tends to require a lot of 

labor, besides lifting and transporting goods that do not use assistive devices also 

often cause recurring work accidents. Portable forklift is one of the lifting and 

hauling equipment that serves as a working aid in the process of lifting and 

transporting. Portable forklifts have several components including the frame, 

hydraulics, fork lift, chains and several other components. The aim of adding 

innovation from portable manual forklifts to semi-automatic mechanical carriers is 

to make the work done easier and not to use too much labor and the addition of 

sensor overload aims as a reminder if the load being lifted exceeds the carrying 

capacity of the tool through an alarm that will sound and sensors that will cut off 

the motor as a hydraulic drive. 

 

Keywords:  Product design and development, semi automatic portable forklift  

innovation 
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