TUGAS AKHIR

Analisa Sensor Proximity pada Konveyor Penyortir
Barang Berdasarkan Ketinggian Barang Berbasis
Progammable Logic Controller

Disusun Untuk Memenuhi Syarat Menyelesaikan Pendidikan
Sarjana Terapan Program Studi Teknik Elektro
Jurusan Teknik Elektro

OLEH
M. SATRIA AIRA WINANGUN
0616 4034 1859

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA
PALEMBANG
2020



MOTTO

“Barangsiapa yang mengerjakan kebaikan seberat dzarrah pun,
niscaya dia akan melihat (balasan)nya.”
[QS. Az-Zalzalah:7]

“Orang yang cerdas bukanlah orang yang dapat membedakan mana
yang baik dan mana yang buruk, tetapi orang yang cerdas adalah
orang yang dapat membandingkan perbedaan antara yang baik
dengan yang baik kemudian mengambil yang terbaik diantara yang
baik. Serta membandingkan perbedaan diantara yang buruk dengan
yang buruk kemudian mengambil yang terbaik diantara yang buruk.”

[MSAW]

Kupersembahkan suatu hasil dari perjuangan 4 tahun ini kepada :

> Kedua orang tuaku yang sangat aku sayangi, yang selalu
senantiasa memberikan kasih sayang, do’ a, semangat, material,
serta ridho nya untukku sehingga aku dapat menyelesaikan
pendidikan sampai ke perguruan tinggi ini. Ke-empat saudara-ku
Kak Sarju, Kak Kristafa, Kak Raino dan Yuk Sabrina yang selalu
mendukungku baik itu secara moral maupun materil.

» Kedua pembimbingku yaitu Ibu Evelina, S.T., M.Kom. dan Ibu
Dewi Permata Sari, S.T., M.Kom. yang telah sabar membimbingku
sampai selesai.

> Teman-teman Mekatronika’ 16 kelas 8 ELA dan 8 ELB yang tidak
bisa aku sebutkan satu-satu. Terima kasih untuk 4 tahun ini.

» Almamaterku Politeknik Negeri Sriwijaya, terimakasih telah
menjadi bagian dari kehidupanku untuk mencapai kesuksesan.



ABSTRAK

ANALISA SENSOR PROXIMITY PADA KONVEYOR PENYORTIR
BARANG BERDASARKAN KETINGGIAN BARANG BERBASI
PROGAMMABLE LOGIC CONTROLLER

M. Satria Aira Winangun, dibimbing oleh Evelina, S.T., M.Kom. dan Ibu Dewi
Permata Sari, S.T., M.Kom.

Pada era ini sistem kontrol otomatis sudah menjadi bagian yang penting untuk
mengkontrol alat-alat yang ada di dalam pabrik dan di industri modern. Pada
proses produksi khususnya proses penyortiran, masih banyak industri yang
proses penyortirannya dengan menggunakan sistem konvensional yang berarti
konveyor hanya menajalankan satu produksi dengan kriteria ketebalan yang
sama, sehingga dibuutuhkan banyak konveyor untuk menyortir banyak dengan
ketebalan yang berbeda. Dari permasalahan tersebut, penelitian ini akan
melakukan pengembangan dari konveyor penyortir barang berdasarkan
ketinggian barang menggunakan sensor proximity E18-D80ONK sebagai
penyortir barang yang berukuran > 4 cm yang kemudian barang tersebut akan
diambil oleh arm robot. Lalu barang tersebut dikeluarkan dari konveyor 1.
Sedangkan barang yang berukuran 3-4 cm tidak akan tersortir dan ditransfer ke
konveyor 2 yang kemudain akan masuk ke box penampungan. Sensor ini hanya
mendeteksi ketinggian barang, tidak dipengaruhi oleh bentuk dan jenis barang

yang digunakan.

Kata Kunci : PLC, Konveyor, Arm Robot, Sensor Proximity E18-D80NK.



ABSTRACT

Proximity Sensor Analysis On The Goods Sorting Conveyor Based On The Height
Of The Stale Goods Progammable Logic Controller

M. Satria Aira Winangun; supervised by Evelina, S.T., M.Kom. dan Dewi
Permata Sari, S.T., M.Kom.

In this era automatic control systems have become an important part of
controlling tools that exist in factories and in modern industries. In the production
process, especially the sorting process, there are still many industries whose
sorting process uses conventional systems which means the conveyor only runs
one production with the same thickness criteria, so it is dissified by many
conveyors to sort many with different thicknesses. From this issue, this research
will develop from the conveyor sorting goods based on the height of the goods
using proximity sensor E18-D80NK as a sorter of goods measuring 4 cm which
then the goods will be taken by the robot arm. Then the item is removed from
conveyor 1. Meanwhile, items measuring 3-4 cm will not be sorted and
transferred to conveyor 2 which will enter the shelter box. This sensor only
detects the height of the goods, not affected by the shape and type of goods used.

Keywords : PLC, Conveyor, Arm Robot, Proximity Sensor E18-D80ONK.
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