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ABSTRAK

PENERAPAN INTERNET OF THINGS (loT) PADA MONITORING
ALAT BANTU TUNANETRA BERBASIS ANDROID

Karya tulis ilmiah berupa Tugas Akhir, 14 September 2020

Muharomeita Aulia, dibimbing oleh Ekawati Prihatini, S.T., M.T. dan Dr.
Nyayu Latifah Husni, S.T., M.T.

Implementation Of The Internet Of Things (IoT) In Monitoring Of A Blind
Person Device Based On Android

xv + 93 halaman, 11 tabel, 48 gambar, 6 lampiran

Seorang penyandang tunanetra biasanya menggunakan alat bantu seperti
tongkat aua anjing sebagai penuntun untuk membantu pergerakkannya dalam
kehidupan sehari-hari dan untuk mengetahui benda yang ada disekitarnya.
Sehingga dibutuhkan alat bantu tunanetra yang terintegrasi dalam satu sistem
yang mampu membantu dalam penyandang tunantera di kehidupan sehari-
hari serta memberikan informasi lokasi keberadaan terakhir alat tersebut.
Sistem ini memanfaatkan sensor ultrasonik HC-SR04 dan sensor water level,
strategi pengendalian sistem ini adalah menggunakan fuzzy logic. Serta
proses komunikasi antar oerangkat pada sistem ini menggunakan komunikasi

wireless yang berbasis 10T dengan menggunakan ESP8266.

Kata Kunci : Tunanetra, Sensor Ultrasonik HC-SR04, Sensor Water Level,

Fuzzy Logic, loT.



ABSTRACT

IMPLEMENTATION OF THE INTERNET OF THINGS (loT) IN
MONITORING OF A BLIND PERSON DEVICE BASED ON
ANDROID

Scientific Paper in the form of Final Project, 14™ of September, 2020

Muharomeita Aulia, supervised of Ekawati Prihatini, S.T., M.T. and Dr.
Nyayu Latifah Husni, S.T., M.T.

Penerapan Internet Of Things (IoT) Pada Monitoring Alat Bantu Tunanetra
Berbasis Android

XV + 93 pages, 11 tabels, 48 pictures, 6 attachments

A blind person usually uses assistive tools such as a stick or dog as a guide to
help move him in everyday life and to find out object around him. So, a blind
aid that is integrated in one system is needed which is able to assist blind
people in everyday life and provide information on the location of a blind aid
last location. This system utilizes the HC-SRO04 ultrasonic sensor and water
level sensor. The control strategy for this system is to use fuzzy logic. And
the communication process between devices on this system uses loT-based

wireless communication using the ESP8266.

Key Words : A Blind Person, Ultrasonic Sensor HC-SR04, Water Level,
Fuzzy Logic, loT.
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