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ABSTRAK 
 

Rancang Bangun Emergency Locator Transmitter Berbasis Arduino 

 

Oleh 

Rustam Damero Simatupang 

0617 3032 1398  

 
Dalam mengurangi jumlah kecelakaan pesawat terbang di dunia dan membuat Pesawat 

Terbang menjadi moda transportasi yang paling aman, maka para ahli melengkapi pesawat terbang 

dengan berbagai perangkat darurat. Salah satunya adalah Emergency Locator Transmitter (ELT), 

perangkat ini akan aktif disaat pesawat mengalami hantaman yang keras hingga dapat 

menghacurkan pesawat tersebut.  

Rancang bangun Emergency Locator Transmitter ini menggunakan sensor Accelerometer 

MPU 6050 sebagai pendeteksi adanaya hantaman. Alat ini juga dilengkapi dengan sistem GPS 

yang dapat menentukan koordinat posisi alat tersebut.Saat sensor mendeteksi adanya hantaman 

yang melebihi nilai batas yang telah ditentukan, maka antena transmitter akan mengirimkan data 

koordinat alat tersebut dengan cara menghamburkan sinyal diudara yang mana akan ditangkap 

oleh Receiver. 

Setelah Receiver menangkap sinyal tersebut maka data tersebut akan diproses oleh 

mikrokontroller lalu ditampilkan melalui Visual Studio yang telah diprogram dengan Visual Basic. 

Pada rancang bangun ini telah dilakukan pengamatan terhadap nlai simpangan sensor dan nilai 

akurasi GPS. 

  

Kata Kunci: Emergency Locator Transmitter, MPU 6050, GPS. 
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ABSTRACT 
 

Rebuild Emergency Locator Transmitter Arduino-Based 

 

By 

Rustam Damero Simatupang 

0617 3032 1398 

 

In reducing the number of airplane accidents in the world and making airplanes into safe 

transport, experts complete aircraft with emergency devices. One of them is Emergency Locator 

Transmitter (ELT). The device will activate when the plane get hits hard enough to crush it. 

The Rebuild of Emergency Locator Transmitter uses Accelerometer sensor MPU 6050 to 

scan for impact. It is also equipped with a GPS system that can coordinate the position of the 

device. Once the sensors pick up a hit that exceeds the predetermined value of the perimeter, the 

transmitter antennas transmit a data of the device's coordinates by sending it all over the air where 

the receiver will catch it. 

Once the receiver catch the signal, the data will be processed by a microcontroller and then 

displayed via visual studios that already programmed with Visual Basic. In this Rebuild was made 

observation of deviation sensor and GPS accuracy. 

 

Keywords: Emergency Locator Transmitter, MPU 6050, GPS. 
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